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Recenzja nr 30/hab/SL
catoksztattu dorobku naukowego dra inz. Rafata Gotebskiego

w postepowaniu habilitacyjnym

Podstawa opracowania recenzji: pismo Pani Dziekan Wydziatu Inzynierii Mechanicznej i Informatyki Politechniki
Czestochowskiej prof. dr hab. inz. Matgorzaty Klimek z dnia 16.08.2023r. o decyzji Rady Dyscypliny Naukowej Inzynieria
Mechaniczna z dnia 29 czerwca 2023 r. dotyczgcej powotania mnie na recenzenta w postepowaniu habilitacyjnym dra

inz. Rafata Gotebskiego oraz stosowna umowa o dzieto.

Recenzja zostata sporzadzona na podstawie dostarczonych dokumentdéw obejmujgcych wniosek o przeprowadzenie
postepowania habilitacyjnego wraz z zatgcznikami i zbiorem publikacji wchodzacych w sktad zgtaszanego osiggniecia

naukowego oraz istotnej aktywnosci naukowej.

Wymienione dokumenty otrzymatem 28.08.2023 .

1. Podstawowe dane dotyczace Kandydata

Dr inz. Rafat Gotebski ukonczyt studia magisterskie w Politechnice Czestochowskiej na kierunku
Mechanika i Budowa Maszyn, w zakresie Maszyn Technologicznych i Systemdéw Produkcyjnych w
1999r. Stopien doktora nauk technicznych uzyskat w 2006 roku na Wydziale Inzynierii
Mechanicznej i Informatyki Politechniki Czestochowskiej, na podstawie pracy doktorskiej pt.
Analiza geometryczna przektadni slimakowej walcowej, ktdrej promotorem byt dr hab. inz. Tadeusz
Nieszporek, prof. PCz, recenzentami zas dr hab. inz. Tadeusz Marciniak, prof. Pt i prof. dr hab. inz.
Tadeusz Lechowski. Praca byta wyrdzniona. Kandydat ukonczyt trzy studia podyplomowe w
nastepujgcych zakresach: administracja i bezpieczenstwo lokalnych sieci komputerowych - w

Politechnice Czestochowskiej, zarzadzanie bezpieczernstwem i higieng pracy - tamze,




przygotowanie pedagogiczne - w Wyzszej Szkole Zarzadzania w Czestochowie oraz studium

pedagogiczne w Politechnice Czestochowskiej.

Dr inz. Rafat Gotebski, wg otrzymanego przeze mnie oswiadczenia, nie ubiegat sie wczesniej o

nadanie stopnia naukowego doktora habilitowanego.

Prace zawodowg rozpoczat w roku ukoriczenia studidéw w Instytucie Technologii Maszyn i
Automatyzacji Produkcji na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i Informatyki Politechniki
Czestochowskiej na stanowisku asystenta. Od roku 2010 do chwili obecnej pracuje na stanowisku
adiunkta naukowo-badawczego w tym Instytucie, po zmianie struktury organizacyjnej w 2021r.

przemianowanego na Katedre Technologii i Automatyzacji, na wspomnianym wyzej Wydziale.

2. Informacje o obowiazujgcych przepisach prawa w zakresie postepowania habilitacyjnego i

obowiazujacych kryteriach oceny

Podstawa prawna w zakresie postepowania habilitacyjnego i dotyczaca obowigzujgcych kryteridow
to art. 219 ust. 1 pkt. 1, 2 i 3 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce

(t.j. Dz. U. 2018 poz. 1668).

3. Analiza i ocena osiggniecia naukowego

Dr inz. Rafat Gotebski jako podstawe ubiegania sie o stopien doktora habilitowanego przedstawit
osiggniecie naukowe w postaci cyklu pietnastu powigzanych tematycznie artykutéw naukowych
pod tytutem Teoretyczna i doswiadczalna analiza technologicznych metod obrobki i badan
uzebienia przektadni zebatych z wykorzystaniem obrabiarek CNC wedtug autorskich technologii.
Dotyczy to okresu od 2017 do 2022 roku. Na pietnascie artykutéw naukowych zaliczonych do
zadeklarowanego osiggniecia sktada sie 10 artykutéw opublikowanych w czasopismach ze
wspoétczynnikiem wptywu oraz 5 publikacji ogtoszonych w materiatach konferencyjnych i jednym
czasopisSmie. Sposrod 15 zgtoszonych pozycji 2 sg autorskie. Analizujgc zgtoszone pozycje

wspodtautorskie dochodze do wniosku, ze Habilitant petnit znaczaca role w trakcie badan w




zakresie wymienionej tematyki, nie tylko organizacyjna, ale tez koncepcyjna, zwigzana z
wykonaniem analiz i badan eksperymentalnych oraz opracowaniem wynikéw, opracowaniem
tekstu prac i opracowaniem odpowiedzi na recenzje. Zasadniczym efektem przedstawionego w
takim ksztatcie dorobku byto opracowanie autorskiej technologii wytwarzania két zebatych z
zastosowaniem obrabiarek CNC ze szczegdélnym uwzglednieniem mozliwosci modyfikacji
wzdtuznej zebdw, a takze ich zarysu. Wysitek twérczy Kandydata skierowany byt przede wszystkim
na kota zebate walcowe majgce w dalszym ciggu powszechne zastosowanie, mimo ich pewnych
niedostatkéw, zwtaszcza w postaci wrazliwosci na btedy montazu wynikajgce z braku
wspotosiowosci watdw, na ktdrych osadza sie te kota. Dr inz. Rafat Gotebski opracowat geometrie
kot zebatych walcowych z modyfikacjg wzdtuzng zebdw, wykonat analize ich zazebienia oraz
zaproponowat technologie ich wykonania. Wykonat analizy ksztattowania kota slimakowego
klasycznymi metodami obrébki oraz ksztattowania $limaka globoidalnego. Opracowat takze
technologie obrobki slimaka o zarysie kotowo-wklestym, jako rozwiniecie ksztattowania dowolnych

zarysow metodg wielokrotnych przejsé.

Habilitant w swoich pracach wskazywat na istnienie w obecnym stanie wiedzy zagadnien
niedostatecznie rozpoznanych, jezeli chodzi o obrébke két zebatych na obrabiarkach CNC. Jak
mozna sie zorientowacd z dostarczonej dokumentacji, po zidentyfikowaniu luki badawczej, postawit
sobie nastepujacy naukowy cel swoich prac, ktérych wyniki przedstawit w postaci wymienionego
wyzej cyklu: opracowanie teoretycznych i doswiadczalnych podstaw projektowania konstrukgji
elementdw uzebionych i operacji technologicznych obrdébki tychze na uniwersalnych obrabiarkach
sterowanych numerycznie z zastosowaniem narzedzi skrawajgcych niezwigzanych z ksztattem
obrabianej powierzchni. Znajduje to uzasadnienie w trendach rozwojowych ksztattowania kot
zebatych. Od dtuzszego czasu bowiem, obserwuje sie tendencje zastosowania podstawowych
obrabiarek sterowanych numerycznie, takich jak frezarki i tokarki, do obrébki powierzchni o
skomplikowanych ksztattach. Wynika to z rozwoju konstrukcji tych obrabiarek w kierunku
wieloosiowosci, co powoduje znaczgce zwiekszenie ich mozliwosci kinematycznych. Stanowi to
potencjat do zastepowania specjalistycznych obrabiarek i narzedzi, na przyktad w przypadku
obrébki zebdw kot zebatych, maszynami technologicznymi uniwersalnymi wyposazonymi w
narzedzia skrawajgce niezwigzane z ksztattem obrabianej powierzchni. Wymaga to jednak

wykonania prac analitycznych, obliczeniowych i eksperymentalnych, co stanowito motywacje




wysitkow Habilitanta przez wiele lat Jego pracy badawczej. Dawato to nadzieje na uzyskanie

wynikéw interesujgcych z poznawczego punktu widzenia, a takze majacych walory utylitarne.

Za najwazniejsze wyniki badan Kandydata bedace osiggnieciem naukowym, wnoszgce postep do
wymienionej problematyki i stanowigce znaczny wktad dra inz. Rafata Gotebskiego w rozwaj
dyscypliny naukowej InZynieria mechaniczna w zakresie wiedzy dotyczacej ksztattowania uzebien
kot zebatych uwazam:

e Opracowanie oryginalnego sposobu obrdébki két zebatych metoda wielokrotnych przejs¢, w
ktorej powierzchnia zarysu kota zebatego ksztattowana jest w wyniku wielu inklinacji
narzedzia, ktérym jest frez palcowy kulisty geometrycznie niepowigzany z zarysem
obrabianym. Podczas obrébki narzedzie w punkcie styku z zarysem obliczeniowym zeba
pokrywa sie z normalng lezacg w ptaszczyZznie poziomej. Konfiguracja kinematyki obrobki
pozwala na przeprowadzenie dowolnej modyfikacji zeba o okreslonej wartosci w kierunku
normalnym do powierzchni zeba kota. Przy teoretycznie nieskoriczonej liczbie potozen
narzedzia na wysokosci zarysu zeba, szereg powierzchni czgstkowych styka sie z powierzchnig
boczng zeba tworzgc petny zarys boku zeba.

e Opracowanie oryginalnej metody obrébki kot zebatych na sterowanej numerycznie frezarce
piecio-osiowe]j narzedziem geometrycznie niezwigzanym z zarysem obrabianym. Oryginalnos¢
metody polega na opracowaniu modelu matematycznego opisu zarysu kota zebatego
uwzgledniajgcego mozliwosé modyfikacji wzdtuznej — linii zeba oraz opracowaniu koncepcji
strategii obrébki stopy zeba - krzywe] przejSciowej, wykonaniu obliczen parametryzacji zarysu
dla przypadku obrébki zeba o zarysie ewolwentowym z modyfikacjg wzdtuzng, integracji kodu
obrébki z wynikami obliczen, w konsekwencji praktycznej implementacji metody i obrébki kot
zebatych na frezarce CNC. Wykonane zostato zgtoszenie patentowe opracowanej metody.

e Opracowanie oryginalnej metody obrébki két zebatych na sterowanej numerycznie tokarce z
zastosowaniem narzedzi napedzanych geometrycznie niezwigzanych z zarysem obrabianym.
Oryginalnos¢ metody polega na opracowaniu matematycznego opisu zarysu kota zebatego z
mozliwoscig jego modyfikacji, ze szczegdlnym uwzglednieniem ksztattu stopy i gtowy zeba,
przeprowadzeniu obliczen parametryzacji zarysu dla przypadku obrdbki zeba o zarysie
ewolwentowym, integracji kodu obrébki z wynikami obliczen, obrébki symultanicznej kotfa

zebatego w trzech osiach na tokarce CNC. Metode zgtoszono do opatentowania.




e Opracowanie koncepcji obrébki slimaka na tokarce sterowanej numerycznie z zastosowaniem
narzedzi napedzanych dla obrébki symultanicznej 4-osiowej. Przygotowanie matematycznego
opisu trajektorii ruchu narzedzia geometrycznie niezwigzanego z zarysem obrabianym - freza
kulistego przy ksztattowaniu powierzchni Srubowej o zarysie wklestym, implementacji
parametrycznego zapisu powierzchni do kodu numerycznego obrébki, wykonaniu translacji
kodu obrdébki slimaka oraz obrébki na obrabiarce CNC.

e Opracowanie nowej metody pomiaru zarysu zeba kota zebatego z zastosowaniem
podstawowego mikroskopu warsztatowego. Idea metody pomiaru polega na sposobie
ustawienia koncéwki pomiarowej mikroskopu w punkcie poczatkowym zarysu
ewolwentowego zeba - na walcu zasadniczym w ptaszczyZznie osiowej mierzonego kota.
Zaprojektowany i wykonany w tym celu zostat specjalny wzornik o $rednicy walca zasadniczego
mierzonego kota zebatego z powierzchnig bazowa do ustawienia kornicéwki. Wykonane zostato

zgtoszenie patentowe opracowanego wzornika.

Uwazam, ze uzyskane wyniki badan analitycznych i eksperymentalnych, zastosowany aparat
formalny oraz liczne badania eksperymentalne stanowig autorski wktad Habilitanta w rozwdj
badan dotyczacych ksztattowania uzebien két zebatych. Przedstawione osiggniecie naukowe dra
inz. Rafata Gotebskiego jest wynikiem Jego badan dotyczgcych réznych aspektéow konstruowania i
technologii wytwarzania uzebionych cze$ci maszyn. Tematyka badan miesci sie w obszarze
dyscypliny InZynieria mechaniczna i uwzglednia aktualne kierunki rozwoju tej dyscypliny.
Przedstawione prace stanowig istotny wktad w rozwdj wiedzy zwigzanej z ksztattowaniem kot
zebatych. Oceniam przedstawiony dorobek naukowy jako spéjne dzieto naukowe odpowiadajace
na wyzwania obecnego czasu w zakresie obrobki két zebatych, wyczerpujaco omawiajgce wazne
problemy naukowe i techniczne oraz poprawne metodologicznie. Rezultaty badan wykonanych w
trakcie realizacji prac wykazujg wartos$é poznawczg oraz utylitarng. Mozna uznaé, ze
przedstawione w dostarczonych dokumentach opublikowane wyniki badan spetniajg wymagania
stawiane w postepowaniu habilitacyjnym. Mogg wiec by¢ przedstawione przez Habilitanta jako
osiggniecie naukowe w procedurze habilitacyjnej. Z drugiej strony stanowig dobry punkt startu do

dalszych analiz i badan.

Oceniajgc osiggniecie naukowe przedstawione w postaci cyklu publikacji, stwierdzam ze stanowi

to wartos$ciowy dorobek naukowy dra inz. Rafata Gotebskiego. Dowodzi to nie tylko Jego duzych




umiejetnosci, wiedzy i doswiadczenia jako badacza, ale takze dojrzatosci do samodzielnego
formutowania, podejmowania i organizowania zadan naukowo-badawczych. Analizowany dorobek
naukowy jest owocem wielu lat pracy Autora oraz Jego wysitku zwigzanego z wykonaniem badan

naukowych. Zdobyte przez Niego doswiadczenie uczynito Go wybitnym specjalista w swojej klasie.

Podsumowujgc analize i ocene osiggniecia naukowego stwierdzam, ze spetnione sg wymagania
stawiane przez aktualne regulacje prawne, wobec czego przedstawione do oceny osiggniecie

naukowe moze by¢ podstawg do ubiegania sie o stopier naukowy doktora habilitowanego.

4. Analiza i ocena istotnej aktywnosci naukowej, w tym aktywnosci realizowanej w wiecej niz

jednej uczelni, w szczegolnosci zagranicznej

Przedmiotem prac naukowych Kandydata przed uzyskaniem stopnia naukowego doktora, byty
przede wszystkim zagadnienia identyfikacji i technologii wykonania slimakéw walcowych,
segregacji materiatow w trakcie recyklingu, pomiaréw zarysu uzwojen slimakdéw, analizy geometrii
frezarki CNC. Ukoronowaniem wysitkdw badawczych Habilitanta w tym okresie byfa rozprawa
doktorska pt. Analiza geometryczna przektadni slimakowej walcowej. W okresie przed obrong
doktoratu byt wspdtautorem 9 opublikowanych referatéw w materiatach konferencji polskich i
miedzynarodowych, jednego fragmentu w ksigzce oraz brat aktywny udziat w 3
miedzynarodowych konferencjach naukowych w Rumunii i na Stowacji. Intensywna aktywnos¢
naukowa Habilitanta dotyczy dziatalnosci badawczej, publikacyjnej i innowacyjnej. Wykonywane
przez Niego prace plasujg sie w obszarze konstruowania, obliczen i technologii uzebien.
Poswiadcza to cykl publikacji zadeklarowanych, jako osiggniecie naukowe w ramach procedury
habilitacyjnej. Poza tym aktywnos¢ naukowa Kandydata przejawia sie w odniesieniu do innych
zagadnien, niz wymienione w zgtaszanym cyklu, np.:
e badania mechanicznych wtasciwosci kompozytow;
e konstruowanie narzedzi do prasowania kompozytow;
e analiza zmian wtasciwosci polimerdw w kontekscie zastosowanego wzmocnienia;
e badania cieplnych i mechanicznych wtasciwosci polimerowych wyrobdéw otrzymywanych
technologiami przyrostowymi;

e zastosowanhie CAx oraz MES do modelowania i obliczen reduktorow;




e badania zuzywania zebdéw kot zebatych;

e zastosowanie oprogramowania CAD/CAM do przygotowania operacji realizowanych na
gietarce sterowanej numerycznie;

e analiza konstrukcji frezarki CNC;

e komputerowo wspomagane konstruowanie reduktora slimakowego;

e analiza btedow montazu przektadni slimakowej;

e rozine zastosowania MES.

Efektem sumarycznym podjetych i zrealizowanych prac badawczych w ramach gtéwnego nurtu
aktywnosci naukowej Kandydata jest zgtoszony cykl publikacji pt.: Teoretyczna i doswiadczalna
analiza technologicznych metod obrobki i badan uzebienia przektadni zebatych z wykorzystaniem

obrabiarek CNC wedtug autorskich technologii.

Dorobek publikacyjny dra inz. Rafata Gotebskiego po uzyskaniu stopnia naukowego doktora,
obejmuje 43 prace opublikowane (sumaryczny IF = 34,04) oraz 7 artykutéw opublikowanych, jako
materiaty pokonferencyjne. taczna liczba punktéw za publikacje w tym okresie jest niemozliwa do
sumarycznego zestawienia, poniewaz w miedzyczasie zmienita sie punktacja czasopism. Tak wiec
mamy w tym przypadku do czynienia z punktacjg poprzednig oraz aktualng. Artykuty byty
publikowane, m. in. w czasopismach: Materials, Technical Gazette, Polymers, Transactions of
Famena, Procedia Engineering, International Journal of Numerical Methods for Heat & Fluid Flow,
Tehnicki Glasnik, Measurement Science Review, Mechanik, TTS Technika Transportu Szynowego,
Logistyka, Technologia i Automatyzacja Montazu. Wedtug danych bazy Web of Science
odnotowanych przez Kandydata w czasie sporzadzania wniosku — wykazane byty 22 publikacje, w
ktorych jest autorem badz wspétautorem. Liczba cytowan wynosita 94 (74 — bez autocytowan),
natomiast indeks Hirscha byt réwny 7. Liczba publikacji i liczba cytowan wzrosty od czasu ztozenia
whniosku przez Habilitanta. W momencie sporzgdzania niniejszej oceny liczba publikacji wykazana
w tej bazie wynosita 23, liczba cytowar byta réwna 107 (87 — bez autocytowar). Swiadczy to, ze
prace Kandydata majg duzy potencjat rozwojowy i sg istotnym elementem state of the art w
rozpatrywanym obszarze. Dobrze to rokuje na przysztosc. Z analizy publikacji wynika, ze dr inz. R.
Goftebski przyktada duzg wage do publikowania w polskich czasopismach, co moze wynikac ze
specyfiki uprawianej tematyki, jak rowniez z rodzaju odbiorcy rezultatéw badan. Moim zdaniem,

nalezy to szczegdlnie doceni¢. Uwazam bowiem, ze wyniki badan finansowanych przez polskich




podatnikdw powinny by¢ w pierwszym rzedzie aplikowane przez polskich inzynieréw i technikéw.
Podstawowym warunkiem takiej mozliwosci jest dostepnosc efektéw aktywnosci naukowej
zapewniona przez ogfaszanie ich w czasopismach polskojezycznych. Dorobek publikacyjny dra inz.
Rafata Gotebskiego jest wartosciowy. Publikacje Habilitanta wskazujg na poszukiwanie nowych

metod badawczych oraz sposobow aplikacji uzyskanych wynikow.

Analiza dorobku publikacyjnego i aktywnosci na konferencjach dra inz. Rafata Gotebskiego
wskazuje, ze jest On chetnie akceptowany jako autor referatéw publikowanych w materiatach
konferencji naukowych, co swiadczy o tym, ze prezentowana przez Niego wiedza jest potrzebna,
aktualna i reprezentuje odpowiedni poziom. Aktywnie uczestniczyt, jako cztonek komitetéow
naukowych, w organizacji trzech miedzynarodowych konferencji w Rumunii i na Sfowacji.
Woygtaszat referaty na dziewietnastu konferencjach w Polsce, w Rumunii i na Stowacji, w tym trzy
konferencje dotyczyty okresu przed doktoratem. Innym wnioskiem, jaki mozna wyciagnac z analizy
dorobku publikacyjnego jest stwierdzenie, ze chetnie pracuje w zespotach badawczych, ale potrafi

rowniez wykonywacé prace badawcze indywidualnie.

Dr inz. Rafat Gotebski brat udziat w pracach badawczych na macierzystym wydziale, jako
koordynator zespotu badawczego oraz kierownik i wykonawca prac badawczych w ramach dziatan

statutowych Politechniki Czestochowskiej.

Habilitant byt promotorem pomocniczym w zakoriczonym przewodzie doktorskim, a obecnie petni

te funkcje w innym przewodzie doktorskim.

Kandydat w ostatnim czasie zgtosit 4 wnioski patentowe — 1 autorski, 3 pozostate z jednym

wspotautorem.

Habilitant wykazuje niezwyktg aktywnos¢ w zakresie wspdtpracy miedzynarodowej. Objawia sie to
gtéwnie w ramach programu CEEPUS (Central European Exchange Program for University Studies)
i ERASMUS+. Jest koordynatorem jednej sieci CEEPUS oraz partnerem w trzech innych sieciach.
Umozliwia to wykonywanie prac badawczych i dotyczacych upowszechniania wynikéw badan w
wielu zagranicznych osrodkach naukowych. W ramach programu CEEPUS odbyt 26 stazy naukowo-

badawczych i dydaktycznych w Rumunii, na Stowacji, w Chorwacji i w Czechach. Owocem




wymienionej wspdtpracy byty opublikowane wyniki wspélnych prac ze znanymi mi osobiscie
pracownikami naukowymi z TU Ostrawa (Czechy), z STU Bratystawa — wydziat zamiejscowy w

Trnawie (Stowacja) oraz z Uniwersytetu w Slawonskim Brodzie (Chorwacja).

Kandydat zaczyna byc¢ rozpoznawany i doceniany w srodowisku swojej sfery aktywnosci
profesjonalnej i naukowej, co wyraza sie tym, iz jest cztonkiem komitetu redakcyjnego
miedzynarodowego czasopisma naukowego Journal of Engineering Science oraz tzw. guest editor
numeru specjalnego zatytutowanego Manufacturing Technology, Materials and Methods

czasopisma Materials.

Miarg uznania dla poziomu wiedzy Habilitanta jest fakt powierzania Mu recenzji artykutéw w
takich czasopismach, jak na przyktad: Symmetry, Applied Acoustics, Measurement, Technical
Gazette, Materials, Actuators, Sensors, International Review of Applied Sciences and Engineering,
Applied Sciences, Machines, Energies, Micromachines oraz recenzji referatow zgtaszanych na

konferencje.

Formutujac konkluzje dotyczaca analizy i oceny istotnej aktywnosci naukowej, w tym aktywnosci
realizowanej w wiecej niz jednej uczelni, w szczegélnosci zagranicznej oraz dorobku naukowego i
doswiadczenia Habilitanta jako badacza stwierdzam, ze spetnione s3 wymagania stawiane przez

aktualne regulacje prawne, wobec czego przedstawiony do oceny dorobek moze byé podstawg do

ubiegania sie o stopien naukowy doktora habilitowanego.

5. Analiza i ocena dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego, organizacyjnego, wspoétpracy

z przemystem, uzyskane nagrody

Dr inz. Rafat Gotebski prowadzi, bgdz prowadzit zajecia z kilkunastu przedmiotéw - wyktady,
projektowanie, zajecia laboratoryjne i seminarium na Wydziale Inzynierii Mechanicznej i
Informatyki Politechniki Czestochowskiej dla studentdw kierunku Mechanika i Budowa Maszyn. Sa
to miedzy innymi nastepujace przedmioty: Obrabiarki CNC i ich programowanie; Projektowanie
procesow technologicznych na obrabiarki CNC; Podstawy programowania maszyn sterowanych

numerycznie; Metrologia; Hydraulika, pneumatyka i systemy automatyzacji produkcji; Napedy i




sterowanie elektrohydrauliczne i elektropneumatyczne maszyn, Inzynieria wytwarzania, Projekt
inzynierski, Seminarium dyplomowe, Programowanie robotéw, Komputerowe bazy technologiczne.
Jest to bardzo szerokie spektrum zagadnien i Swiadczy o duzej erudycji Kandydata. Dr inz. R.
Goftebski prowadzit 75 prac dyplomowych, w tym 24 magisterskie. Poza tym angazuje sie w prace
na rzecz macierzystego wydziatu, miedzy innymi byt wielokrotnie inicjatorem i organizatorem
wyjazdowych zaje¢ dydaktycznych dla studentéw kierunku Mechanika i Budowa Maszyn oraz
Mechatronika do przedsiebiorstw przemystowych: Famot Pleszew — DMG MORI, POLCOM Kimla
Czestochowa, Wielton - Wielun, Celma Indukta — Cieszyn, FCA — Bielsko Biata. Opracowat
koncepcje uruchomienia nowego laboratorium programowania wieloosiowych obrabiarek
sterowanych numerycznie. Jest opiekunem Studenckiego Kota Naukowego POSN —
Programowanie Obrabiarek Sterowanych Numerycznie i od 2019 roku jest cztonkiem zespotu do
spraw opracowania programow studiéw dla kierunku Mechanika i Budowa Maszyn oraz
Mechatronika. Byt inicjatorem utworzenia studiéw podyplomowych Automatyzacja i Eksploatacja
Maszyn i Systemow Produkcyjnych — odbyty sie 4 edycje. Ponadto byt pomystodawcg i
organizatorem wielokrotnych wyjazdéw szkoleniowych dla studentéw do firmy Sandvik Coromant
— Centrum Produktywnosci Katowice. Wymienione fakty pozwalajg na pozytywng ocene tej strony

aktywnosci dra inz. R. Gotebskiego, jako pracownika badawczo-dydaktycznego.

Habilitant angazuje sie rowniez w popularyzacje nauki. Bierze czynny udziat w wielu dziataniach
popularyzujgcych nauke w ramach projektédw uczelnianych oraz inicjatyw lokalnych i wtasnych.
Zainicjowat i opracowat program pokazéw technologicznych dla interesariuszy zewnetrznych z

zakresu technologii wytwarzania z zastosowaniem maszyn CNC. Prowadzi réwniez pokazy

popularyzujgce nauke dla szkét srednich z zakresu obrébki CNC.

Dr inz. Rafat Gotebski petni obecnie funkcje zastepcy kierownika Katedry Technologii i
Automatyzacji na macierzystym wydziale, poprzednio byt kierownikiem Zaktadu Automatyzacji
Produkcji i Technologii w Instytucie Technologii Mechanicznych, jest cztonkiem Senatu Politechniki

Czestochowskiej oraz petnomocnikiem rektora do spraw programu CEEPUS.

Kandydat odbyt miesieczny staz badawczy w przedsiebiorstwie przemystowym w roku 2019.

Uczestniczyt w pieciu pracach badawczo-rozwojowych i wdrozeniowych zleconych przez
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przedsiebiorstwa produkcyjne, realizowanych poza Uczelnig jako kierownik i wykonawca pracy.

Opracowat siedem ekspertyz dotyczacych innowacyjnosci technologii.

Dr inz. Rafat Gotebski posiada uprawnienia starszego inspektora do spraw nadzoru
bezpieczenstwa i higieny pracy oraz certyfikat kwalifikacji spawacza uzyskany na podstawie

egzaminu panstwowego i wydany przez Instytut Spawalnictwa w Gliwicach w 2010 roku.

Za swojg dziatalnos¢ naukowsa, dydaktyczng i organizacyjng Habilitant 4 razy uzyskat nagrode

rektora Politechniki Czestochowskiej oraz Brgzowy Medal Zasfuzony dla Uczelni.

Aktywnos¢ dra inz. Rafata Gotebskiego w zakresie dorobku dydaktycznego, popularyzatorskiego,

organizacyjnego i wspoétpracy z przemystem oceniam jako bardzo dobra.

6. Whniosek koncowy
Przedstawione oceny osiggniecia naukowego, istotnej aktywnosci naukowej oraz dorobku
dydaktycznego i popularyzatorskiego, pozwalajg mi na sformutowanie wniosku, ze recenzowany
dorobek dra inz. Rafata Gotebskiego spetnia wymagania stawiane rozprawom naukowym, ktérych
zadaniem jest wykazanie postepu w nauce dokonanego przez ich autoréw. Moze wobec tego
stanowi¢ podstawe do ubiegania sie o stopien naukowy doktora habilitowanego. Habilitant - jak
wykazatem - ma osiggniecia naukowe, uzyskane po otrzymaniu stopnia doktora, stanowigce
znaczny wktad w rozwdj dyscypliny naukowej InZynieria mechaniczna oraz wykazuje sie istotng

aktywnoscig naukowa, w tym realizowang w wiecej niz jednej uczelni.

Na podstawie dokumentacji dostarczonej do oceny stwierdzam, ze osiggniecia naukowe oraz
aktywnos¢ naukowo-badawecza dra inz. Rafata Gotebskiego spetniajg wymagania stawiane przez
aktualne regulacje prawne, tj. art. 219 ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. — Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce (Dz. U. z 2018 r. poz. 1668) i mogg byc¢ podstawg do ubiegania sie o stopien

naukowy doktora habilitowanego nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie naukowej

Girats
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Inzynieria mechaniczna.




